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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Přednáška č. 4
Rozdělení snímačů a příklady pro měření veličin ve strojírenství a 

jejich vyhodnocení (ot. č. 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 ). 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

• Rozdělení snímačů
• Převod měřené veličiny na měřitelnou
• Podstata převodů
• Příklady snímačů
• Způsoby vyhodnocení
• ... .
• (Ot. č. 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 ).

Co se dovíte?
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení
Principy měření 

Měřená veličina mění

• Přímé metody měření –
• Nepřímé metody měření –
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Principy snímačů 

μ je … ε0 - …
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium I – podle

• pro měření el. veličiny,
• … .
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium I - podle měřené veličiny

Toto je jedno ze základních kritérií, které …. 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium II – podle

• … .
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium II – podle způsobu

Ne všechny způsoby vyhodnocení mohou …. 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium III - podle využívané

• …
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium III - podle

Podstatou tohoto kritéria je, ….
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Kritérium IV – podle způsobu

•
…
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení
Kritérium IV – podle způsobu

Hodnoty ze snímačů mohou být … .
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Požadavky

• Princip

• měření rozměrů, délky, …
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Poloha, rozměr, posunutí odporové
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Vyhodnocení odporových snímačů
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Vyhodnocení kapacitních snímačů
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Vyhodnocení indukčních snímačů
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Vyhodnocení optických snímačů
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření úhlu natočení, rychlosti otáčení, polohy 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření otáčky
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Fakulta strojní VŠB – TUO
Měření zrychlení
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření polohy - lineární
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření výšky hladiny, přítomnosti objektu 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření výšky hladiny
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření rozměrů

• Absolutní měření
• Mezní měření (max., min.)
• Převody
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Měření posunutí
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření rychlosti
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Měření zrychleni
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Měření síly
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření tlaku 
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Měření tlaku 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření tlaku 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření tlaku 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření průtoků 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření průtoků 
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření teploty
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Měření teploty
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Fakulta strojní VŠB – TUO

Katedra automatizační techniky a řízení

Co bylo obsahem přednášky
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• Rozdělení snímačů
• Převod měřené veličiny na měřitelnou
• Podstata převodů
• Příklady snímačů
• Způsoby vyhodnocení
• ... .
• (Ot. č. 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13 ).


